
               从主轴端方向看

               顺时针（CW）旋转输出的波形图
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波形比：a+b=0.5T±0.1T

               c+d=0.5T±0.1T

相位差≥0.125T

绝对角度误差：≤0.2T

周期误差：≤0.05T

T=360°/N（N为每转输出脉冲数）

Z信号宽度：1.e=1T±0.5T    e=nT±1T（n≥2）

Z信号与AB信号相位关系不作规定

2.e=0.5T±0.125T    e=0.25T±0.125T

Z路信号上升沿与B路信号上升沿对齐

备注：5000P/r以上，T的宽度只能为0.25T

运动控制传感器
增量式编码器    HI100K系列

光兴传感
LIGHT AND SENSING

选型举例：HI100K30-1024-J24F-7.5M   特殊要求请在型号后注明

说明：HI100K系列，空心轴轴径30mm，1024脉冲，计算机插头，24VDC，推挽输出

可用于自动控制、自动测量、遥控、计算机技术尤其适用于

电梯行业中的电梯门的关闭控制

采用ASIC光电器件  

安装方便

可靠性高，寿命长

空心轴增量式编码器

选型说明

输出   线色 红  黑  白  绿  黄  粉  蓝  橙  屏蔽

C/E/F    VCC  OV  A+  B+  Z+  壳

L/T VCC  OV  A+  B+  Z+  壳Z-  B-  A-  

接线表

输出   脚号 红色 黑色 白色 绿色 黄色 粉色蓝色 橙色 屏蔽
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主轴类型   轴径   代号      分辨率   零位      出线方式   电压   输出型式   电缆线型号    

HI100K

产品型号

主轴类型

S：实心轴
B：半空心轴
K：空心轴

输出轴轴径

20：φ20mm,可定制

扩展代号

分辨率

10-2500P/r

零位信号

电缆线长度（单位：m）

输出形式

C:集电极开路输出NPN
E:电压输出
F:推挽输出
L、T：驱动器输出

电源电压

出线形式

G:橡胶出线套侧出
GM:金属出线套侧出
J:计算机插头输出

05:5VDC
24:24VDC



运动控制传感器光兴传感
LIGHT AND SENSING

输出形式

E(电压输出)

C(开路输出)

F(推挽输出)

L/D(驱动器)

T(驱动器)

供电电压(V)
消耗电流
（mA）

输出电压(V)

VH Vl

响应频率
（kHz）

5±0.25

8-24

5±0.25

8-24

5±0.25

8-24

5±0.25

8-24

≤60

≤60

≤60

≤100

≤80

≥3.5

≥Vcc-2.5

≥3.5

≥Vcc-2.5

≥2.5

≥Vcc-2.5

≤0.5

≤0.5

≤0.5

≤0.8

≤1.0

≤0.8

0-300

0-300

0-300

0-300

0-300

电气参数

允许轴最大

转速(r/min)

3000

启动力矩
(N.m)(25℃)

轴最大负荷

径向(N) 轴向(N)
重量(kg)

转动惯量
(kg.m    )2

≤5×10  N.m
-2

40 20 ≤1×10
-5

约0.5

机械参数

使用温度(℃)

-10~+70

贮存温度(℃) 耐振动(m/s  )2 耐冲击(m/s  )2 防护等级

-25~+85

50(10-200Hz.

XYZ三方向各3次

每次持续6ms)

980(XYZ三

方向各2次

每次持续6ms)
IP52-IP64

环境参数

外形图及安装尺寸
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空心轴增量式编码器 增量式编码器    HI100K系列

M4内六角
锁紧螺钉
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